DOBOT
MAGICIAN
E6

El DOBOT Magician E6 es un cobot de sobremesa de 6 ejes disefiado para la
educaciony lainvestigacion cientifica. Puede simular con precision diversos escenarios
de automatizacidn para proporcionar experiencias inmersivas de aprendizaje e
investigacion. El Magician E6 cuenta con una serie de interfaces para el desarrollo
secundario y materiales de cursos sobre educacién robdtica, lo que abre las puertas a
una nueva forma de educacion. Es la plataforma ideal para explorar la IA, la fabricaciéon
inteligente y otros campos de estudio.
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Especificaciones:

Nombre

Brazos robdticos colaborativos
Peso

Grados de Libertad

Carga atil maxima

Radio de trabajo

Repetibilidad

Velocidad maxima de TCP
Rango angular

Velocidad méaxima de articulacion
Voltaje nominal
Tensidn nominal
Potencia nominal
Interfaz de E/S Interfaz
de comunicaciéon
Interfaz E/S para la base

Interfaz End 10

Tension de E/S:
Interfaz externa

Software de control

Clasificacion IP

Dimensiones de la base

Entorno de trabajo Temperatura:

Ruido
Orientacion de instalacion
Materiales

J1

J2
J3
J4
J5
J6

Ethernet

Brazo Punta Base

MAGICIAN E6
Tipo 3

<7,2 kg
6
0.750 kg

Hasta 450 mm

+0,1 mm
0,5m/s

+360°

+135°

+154°

+160°

+173°

+360°

120%s

100V~240V CA, 50/60 Hz
48V DC, 5A
130W

2, para comunicacion TCP/IP y
Modbus TCP
16 puertos digitales de salida
con voltaje de 24V.
16 puertos digitales de entrada
con voltaje a 24V.
2 puertos digitales de salida con
voltaje de 24V.
2 puertos digitales de entrada
con voltaje a 24V.
24V, Max 2A, Max 0.5A para cada
canal
EMO x 1, codificador ABZ x 1,
conector de alimentacioén x 1
DobotStudio Pro
P20
162 mm x 120 mm x 103 mm
0° a 40° C. Humedad: 25 a 85%
sin condensacion
60dB(A)
Sobremesa
Aleacion de aluminio, plastico
ABS




